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Hierbei handelt es sich um eine Kurzanleitung zur Bedienung der Ausleseeinheit und Verbindung zu den

NCTE-Standardsensoren.

Ubersicht Basisanschliisse

Unter Windows installiert sich die Ausleseein-
heit als HID und bendtigt keine speziellen Trei-
ber.

Die MG-ME1 PC-Software funktioniert ohne
weitere Installation. Diese kann unter
www.ncte.de/zubehoer kostenlos herunterge-

laden werden.

Ausleseeinheit

DC Stromversorgung

_ | Pin Beschriftung Beschreibung {8 m”"j.‘:’ uss il
g Versorgungsspannung + oD e 8 E
3| 3 V+ Sensor
(a8 (+15 ... 30 VDC) PRI PKZ NI INZeenttttTTTRe, ’
5 GND Versorgungsspannung — : M
(GND) VO R e eaeson
E-Mail: info@ncte.de - Alle Angaben ohne Gewahr vorbehaltlich technischer Anderungen - V17/01

www.ncte.de

Seite 1von 5


mailto:info@ncte.de
http://www.ncte.de/
http://www.ncte.de/zubehoer

NCTE-Ausleseeinheit
Kurzanleitung

PREMIUM QUALITY

MADE IN GERMANY

9001 o

NCTE

TEST ACT. WIN.

P

=

Ausleseeinheit Serie 2000 Serie 2300
Pin | Beschreibung | Pin Farbe Beschreibung Pin Farbe Beschreibung
14 a.GND - - - Grau Analog GND
15 ENCB - - - 4 Gelb Winkel Kanal B
16 ENCA - - - Griin Winkel Kanal A
17 AIN 2 braun Ausgangssignal Vout 6 Rosa Ausganglsslggnal ana-
20 GND 3 schwarz Masse 7 Blau Versorgungsspannung
GND
91 +12V 1 weil Versorgungsspannung 3 Rot Versorgungsspannung
Vcc VCC
Ausleseeinheit Serie 3000/Serie 4000 Serie 5000/Serie 7000/Serie 7500
Pin | Beschreibung | Pin | Farbe Beschreibung Pin | Farbe Beschreibung
14 a. GND gelb Analog Masse grau Analog Masse
15 ENCB rot Winkel Kanal B gelb Winkel Kanal B
16 ENCA pink Winkel Kanal A grin Winkel Kanal A
17 AIN C grin Analogausgang F pink Spannungsausgangssignal,
analog
20 GND B braun Masse GND G blau Masse GND
51 +12V S weil Versorgungsspannung H rot Versorgungsspannung
Vcc VCC
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Basiseinstellungen (Verwendung der MG-ME1 PC Software)

Drehmoment Eingang bei Spannungsausgang: 1. Wahlen Sie die Dezimalstellen und Drehmo-
menteinheit fir die Datenaufzeichnung und

| MoMEL P er 103 klicken auf [Save].
Connected to MG-VEL ver.: 1,07 2. Wahrend der Sensorentlastung (Anzeige 0
— e L Drehmoment),
@ ~ Device settings [Set zero] anklicken. Dies setzt den Nullpunkt
Ty — des analogen Signals fest (gewdhnlich = 2.5V
= et [V]: Actual measure.: | | Offset: Counts per revolution  Actual measure.: oder =5 V).
0,000 8] sed 5,02 0,0000 200 179 i X . .
e P 3. Die Richtzahl eingeben und [Save] anklicken.
s =) Die Richtzahl wird mit Benutzung des Stei-
Offset [N] Decimal point: Position unit: . . .
oo e @ | || )  [ows - Bomre gungswertes (= im Kalibrierzertifikat) ge-
L e e maR nachfolgendem Beispiel berechnet:
Trigger source:  Period Source: Source: Default display after power on
[forae -] [foree  v] | [Toraue -]
Trig. startlevel  Trig. stop level PK On threshold PK On threshold: Modbus address Kalibrierungszertifikat
20,0000 2,0000 500,00 1000,00 Seite 2 Messdaten | Measurement data
PK Off threshold: PK Off threshold: Modbus baudrate T
[¥] 5ave ta 5D card 200000 200,00 [Cad [st=igung pRp—— .
= == Siape T
[ Dsave l Dsave [ Gsave (Achsenabschnitt 5275 v
offset :
l [#]Read settings I [ [@]Factory settings } max. erlaubte
Status: 0-10V input config saved Data acquisiton: @ 1
Richtzahl= ———x1000
Steigung
Example:
. 1 Nm
40.02——
Nm
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Drehmoment Eingang bei Stromausgang:

[E] MGMEL-PC ver. 1,05

- y

Connected to MG-ME1 ver.: 1,07

4

Device settings

Measurement trigger
Trigger source:  Period

20,0000 2,0000

[¥]save to SD card

Offeet [V]:

— 0,000 3] set zero
Coefficient: Torque unit:
1,00

_y
Offset [N]
0,00 (( e |)

Trig. startlevel  Trig. stop level

Actuzl measure.: | | Offset: Counts per revolution  Actual measure.:
5,02 0,0000 200 -179
[] Auto reset
Decimal point: | | Coefficient: . @] set zero

1,0000

Decimal point: Pasition unit:

—

Output PK1 config Output PK2 config Global settings
Source: Source: Default display after power on
- [rorque ~| [Torque -
PK On threshold PK On threshold: Modbus address
500,00 1000,00
PK Off threshold: PK Off threshold: Modbus baudrate
2000,00 2500,00 57600 -

l

Fread settings

I [ [Z]Factory settings }

Status: 0-10V input corfig saved

Dats acquisiion: &

Prazisionswiederstand mit 350 Ohm
(0,01 %) zwischen A-GND und A-In einset-
zen.

Der passende Prazisionswiederstand kann
Uber NCTE erworben werden.

1. Offset durch dricken des , Tara“-Buttons auf
der Softwareoberflache ermitteln. Der Wert
wird automatisch tibernommen.

Alternativ ist es moglich den Wert anhand
der Werte aus dem Kalibrierschein des Sen-
sors zu berechnen. Hierzu:

Offset (MGME1 Software) =
Achsenabschnitt/Offset * 0,35

2. Den Coefficienten berechnen und eintragen:
. Nm

Stelgungm
0,35

Coefficient =

Winkelmessung Eingang:

Connected to MG-ME1 ver.:

/
'

MGME1-PC ver. 1,05

1,07

= ;
IIIi Y chart Data acquisition

Device settings

360

ol

Counts per revolution  Actual measure. :

[] Auto reset.

=)

o

olololele

Coefficient: T it: Zrme~aaial; Coefficient: _
oefiicent arque unl onzozzen — & set o
Lo, hd 2 - i
- fsec hd
i
Offset [N] Decimal point: Position unit:
0,00 [(Eraa | [ @ | |10 P [revol ~] @save
—— |
Measurement trigger Output PK1 config Qutput PK2 config Giobal settings
Trigger source:  Period Source: Source: Default display after power on
[Tﬂfque '] [TﬂmuE '] [anque ']
Trig. startlevel  Trig. stop level PK On threshold PKOn threshold: Modbus address
20,0000 2,0000 500,00 1000,00
— P OFf threshold: PKOFF threshold: Madbus baudrate
2000,00 2500,00

1. Die Anzahl der Winkelmesspulse pro Umdre-
hung eingeben und [Save] anklicken.

2. “Auto reset” mit V aktivieren und [Save] an-
klicken. Der Wert ist nach einer vollen Um-
drehung auf 0 zu setzen.

3. Die kalkulierte Richtzahl fir Drehzahl und
Position eingeben und [Save] anklicken. Die
Richtzahl wird nach folgender Formel be-
rechnet:

1
Anzahl_pro_Umdrehung

Richtzahl=
Beispiel:

Richtzahl = L 27T77777777e—-3
360

4, Wahlen Sie die Zeiteinheit fir Drehzahl aus

[#7Read settings [@]Factory settings .
| - | | | und [Save] anklicken.

Status: Encoder corlig saved Data acquisiion: @ 5. Setzen Sle d|e POSitionseinheit auf ”reVOIH
(revolution=Umdrehung) und [Save] ankli-
cken.
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Anzeige Messergebnisse

‘Em:mg.u ‘T' e | — TSRS Dje PC-Software hat zwei Reiter, welche aktuelle
— Messergebnisse anzeigen kann:
-0,0478 *  “Measurement”-Reiter: Numerische An-
e | s e zeige
e *  “Chart”-Reiter: Datenaufzeichnung mit ver-
i T T schiedenen, editierbaren Eigenschaften,
- e e e = - sowie Druckoption und Bildexport.

Datenaktualisierung am PC

B e ver 1B — e 1) Klicken Sie auf [Save file path] und wahlen Pfad
R —— und Name fiir die csv.-Datei aus.
A i Data acquisiton | Idll Device setings " . . . . . "
[ oo von | et 2) Uberprifen Sie die Markierungen, um die Uber-
@ e nahme zustarten. '
P— Sollte die Datei bereits existieren, werden die
coneledby erce s @ coneledby e e @ neuen Daten an das vorhandene Dateiende an-
Save to file: Tioger @ gehéngt
[v] Date  [v] Time [¥INe.  [¥] Torque  [¥] Position [v] Speed .
@ — P
Status: Encoder config saved Data acquision: @
Bestelloptionen

Die Ausleseeinheit (Art. Nr. 400010-ATS001) wird inklusive 5 griinen Anschliissen, 1,8 m USB-Kabel und 4 GB
SD-Karte geliefert

Gerne erhalten sie, in einem persdnlichen Gesprach mit Ihrem Vertriebsleiter Serienprodukte, weitere Infor-
mationen unter Tel.: +49 89 66 56 19 0 oder per E-Mail: sales@ncte.de.
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